
《工业机器人应用与维护》一体化课程标准

课程名称 工业机器人应用与维护

教学安排 第 一 学期 课时时间 建议 学时

典型工作任务描述

随着工业生产的需要，工业机器人系统在自动化、智能化、定制化生产制造领域得到

广泛应用。随着用工成本提升、制造业转型升级的迫切需求，工业机器人已经不再局限于

汽车生产这单一领域，而是快速面向 3C装配、定制化生产、个体作坊等领域。随之而来的

发展瓶颈不再是工业机器人技术，而是与其匹配的专业人才的严重缺乏。工业机器人在各

行各业中的广泛应用，需要大量从事工业机器人安装、调试、应用及维护的技能人才。

操作者接到任务后，根据任务要求，识读接线图及装配图，准备工具和材料，做好工

作现场准备，严格遵守作业规范进行安装，安装完毕后进行自检，配合相关人员调试，填

写相关表格并交付相关部门验收。按照现场管理规范清理场地、归置物品。

工作内容分析

工作对象：

1.接受工作任务，明

确任务要求

2.识读或设计接线

图、装配图

3.准备工具和材料

4.做好工作现场准备

5.严格遵守作业规范

进行装接

6.装接完毕后进行自

检

7.配合相关人员调试

8.填写相关表格并交

付相关部门验收

9.按照现场管理规范

清理场地、归置物

品

工具、材料、设备及资料：

工具：电工常用工具（如电笔、剥线

钳、尖嘴钳、压线钳等）、仪表（万

用表等）、安装工具（如冲击钻等）、

劳保用品等

材料：导线、气管、指示灯、控制器

件、保护器件、线槽、线管、绝缘材

料等

设备：工业机器人、相关夹具、控制

柜、执行部件等

资料：任务单、接线图、工业机器人

说明书、电业安全操作规程、电工手

册、电气安装施工规范等资料

工作方法：

查阅资料的方法

工业机器人的安装方法

工业机器人示教器使用方法

工业机器人的原点校正方法

工业机器人手动松刹车方法

工业机器人运动规划原则

工业机器人编程规范

工业机器人 I/O端口接线方法

工业机器人安全操作的方法

劳动组织方式：

1.一般以小组或个人形式作业。

2.从项目负责人处领取工作任务。

3.与其他部门有效沟通、协调，创造

作业条件。

4.与同事有效沟通，合作完成安装任

务。

5.从仓库领取专用工具和材料。

6.完工自检后交付项目负责人验收。

工作要求：

1.能明确项目任务和个人任

务要求，服从安排

2.能识读接线图、装配图

等，明确器件及夹具清单和

安装位置

3.查看器件清单，能根据器

件清单领取并核对器件

4.准备工具、材料和仪表，

能判别工具、材料和仪表的

适用性

5.按照作业规程应用必要的

标识和隔离措施，确保现场

施工安全

6.严格遵守作业规范和工艺

要求进行装接

7.根据控制要求完成程序编

写

8.接装、程序编写完毕后进

行自检，并配合相关人员调

试

9.填写相关表格并交付相关

部门验收

10.按照现场管理规范清理场

地、归置物品



课程目标

学习完本课程后，学生应当：

1.能通过阅读工作任务联系单，明确工作任务要求。

2.能了解工业机器人的定义及发展历程

3.能了解工业机器人的分类及主要工业机器人品牌

4.能掌握工业机器人的构成及系统架构

5.能掌握工业机器人操作注意事项及安全操作规则

6.能掌握工业机器人本体、示教器、控制柜之间连接及接口类型

7.能掌握工业机器人开关机步骤

8.能掌握工业机器人示教器基础（坐标系统、手动示教、奇异点、数据库面板、自动运行界

面）

9.能掌握工业机器人原点校正及手动松刹车的方法

10.能掌握工业机器人的运动方式并合理进行运动规划

11.能掌握工业机器人点位的保存、修改、运行

12.能掌握 FxScript语言的编程规范、常用数据类型、运算符、变量、程序结构

13.能了解工业机器人 I/O系统，能识别工业机器人 I/O端口，能正确使用工业机器人 I/O指

令。

14.能完成操作系统的电气柜安装、气动回路安装

15.能正确使用运动指令、运算符，能选择正确程序结构完成程序编写与调试。

16.能制订操作系统的安装方案，完成电气柜内部布置图与原理图、气动原理图 及 I/O分配

表。

17.能对工业机器人操作系统进行检测与验收。

18.提高协作能力、沟通能力及自我学习的方法能力。

学习内容

1．生产现场管理 6S标准，6S是指整理、整顿、清洁、清扫、安全、素养。

2.工业机器人的定义及发展，构成及系统架构。

3.工业机器人操作注意事项及安全操作规则。

4.工业机器人示教器基础（坐标系统、手动示教、奇异点、数据库面板、自动运行界面）。

5.工业机器人原点校正及手动松刹车的方法。

6.工业机器人 I/O系统，能识别工业机器人 I/O端口，能正确使用工业机器人 I/O指令。

7.FxScript 语言的编程规范、常用数据类型、运算符、变量、程序结构 8.PLC及外围设备的

连接原则

9.工业机器人操作系统的搭建步骤

10.工业机器人操作系统进行检测与验收

参考性学习任务

序号 名称 学时

1 工业机器人的安装与调试 60

2 工业机器人现场试运行 60

3 工业机器人物料搬运系统的安装与调试 60

4



5

教学实施建议

1.本课程可以采用上述代表性工作任务作为学习载体来完成相关知识和技能的学习。随着

实训条件的完善，也可选择其他代表性工作任务，但工作任务的选择一定要突出实用性、

趣味性和可操作性。

2.教学实训实施应加强情境的塑造，让学生充分理解围绕工业机器人在控制系统中的作

用，除完成工业机器人相关知识的学习外，必须强调工业机器人与外围设备的连接，从而

实现课程教学与工业机器人应用与维护岗位的零距离对接。

3.在教学过程中，学习任务要遵循由简单到复杂，学习情景上从《工业机器人的安装与调

试》到复杂的工业机器人控制系统的安装与调试，控制原理上从简单的机械部分安装到控

制系统的搭建，知识点上从工业机器人的定义、构成到复杂的示教器操作、程序编辑，工

作要求和工作复杂度逐步递进的原则。

4.按照边做边学，从做中学，让感性认识与理性认识相互渗透，符合技工院校学生的学习

认知规律，基于工作过程组织教学。

5.在学生制作的过程中要强调操作的安全性和规范性，强调工作过程的完整性与课程的发

展开放性。

6.在本课程的学习过程中，可以组织学生到现实工作现场观摩，加深对本职业的认知，观

摩后要求学生作出信息反馈。

7.本课程相关的理论知识要融入到具体的学习任务中逐步展开，按照学生为主体，教师为

引导的原则，调动学生的自主学习积极性，让学生掌握具体的职业能力。

8.在本课程的教学过程中，应多采用引导课文、卡片展示、头脑风暴、情景演示、角色扮

演现场观摩等多种教学方式让学生乐于学习。

9.在教学形式上，应多利用图片、声音、视频等多媒体信息作为教学媒体，以吸引学生的

学习兴趣。

教学考核

1.学生自我评价（10%）：

（1）学生自主探究学习状态

（2）学生合作学习状态

（3）学生的自我感受（共鸣度、愉悦度、价值度）

2.组内互评（10%）：

（1）、团队的合作性

（2）、组员的积极性

（3）.组内的纪律性

（4）.自学成果

3.工程主管（教师）评价（50%）：

（1）项目完成度

（2）项目完成的效率

（3）项目的性能指标

（4）项目的布线工艺

（5）安全操作

（6）符合 6s 管理流程

4.企业专家评价（20%）：

（1）操作规范性

（2）电气安装与维修的行业标准

（3）功能实现程度

5.学生对教学的评价：

（1）对学习项目设置的满意度



（2）对教学情境的满意度

（3）对教学方式的满意度

（4）对教师教学的满意度


